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D — 00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogolne
dotyczgce wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
szczeg6towej specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sie wykorzystanie specyfkacji przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich
i gminnych.

1.3. Zakres roboét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne,
wspolne dla robét objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez
GDDP dla poszczegdlnych asortymentéw robdt drogowych i mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w
kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy
catos¢ techniczno-uzytkowg (droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dtugo$¢ mostu - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow
oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana,
przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego
wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzeh i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
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1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.12. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu
oparta na podporach mostowych, tworzgca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu
kotowego, pieszego.

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong
drogi i skarpami rowow.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane
przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob
zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz robo6t.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia
komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzgcych do przejmowania i
rozktadania obcigzeh od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne
warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzagca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg $cieralng a
podbudowg, =zapewniajgca lepsze roztozenie naprezeh w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy
lub profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od
ruchu na podtoze. Podbudowa moze skiada¢ sie z podbudowy zasadniczej i
podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna czes$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac¢ sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i
przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng,
odsgczajgca lub odcinajaca.
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g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej
sie do nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie
pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i
przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio
utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z
dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z
przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdét
budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych
ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania
sie pojazdéw, umieszczenia urzgdzeh bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do
ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do
gtebokosci przemarzania.

1.4.27. Podioze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i
wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.28. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem
dokumentacji projektowe;.

1.4.30. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia
drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w
planie i przekroju podiuznym) istniejacego potgczenia.

1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej,
stuzgce do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub
dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy
utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizaciji
zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.
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1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej,
ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem
robot.

1.4.35. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac sie z petnej
sciany, stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyi, komor.

1.4.36. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrocenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37. Rozpietos¢ teoretyczna - odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (tozyskami),
przesta mostowego.

1.4.38. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtos¢ miedzy
zewnetrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi
podtuznej, obejmuje catkowitg szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.39. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona
dla poszczegblnych rodzajéw ruchu oraz szerokos¢ chodnikédw mierzona w Swietle
poreczy mostowych z wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajgcej ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w
kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.41. Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia
komunikacji drogowe;j i ruchu pieszego.

1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla
bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca
odrebng catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego
spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac
na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowg, modernizacjg, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnosc¢ z dokumentacjag projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komplet
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego rob6t. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczego6towych warunkach umowy, uwzgledniajgcym
podziat na dokumentacje projektowa:

— Zamawiajgcego,
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— sporzadzong przez Wykonawce.
1.5.3. Zgodnos$¢ robo6t z dokumentacjg projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w
choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentaciji.

W  przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw
obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,Ogélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z
dokumentacjg projektowg i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i
wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W  przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w petni zgodne z
dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu
budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych
(,o0d ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzgdzajgcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizaciji ruchu powinien byé
aktualizowany przez Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajgc w ten sposéb bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i
znakdw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg
akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, W
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapfacie i
przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, =zainstaluje i bedzie utrzymywa¢ tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i
znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot,
wygody spoteczno$ci i innych.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢
bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepiséw i norm dotyczgcych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub wtasnosci
spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegblny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia.
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Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg miaty aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakonczeniu robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte
pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgode na
uzycie tych materiatdéw od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzgdzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wiadz bedgcych wtascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe
czasowg dla wszelkiego rodzaju robdt, kiére majg by¢é wykonane w zakresie
przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié
Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac¢ sie bedzie do ustawowych ograniczeh obcigzenia na 0$
przy transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow i w
sposbb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i
tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
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zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i
urzgdzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robaét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod i w sposdb cigglty bedzie
informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnos$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi
szczego6towe informacije dotyczagce proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych
oraz prébki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materiatobw z danego zrddta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciggty
spetniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatlow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych
wladz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajgc w to
zrodta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.
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Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i
selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow i miejsc
pozyskania piasku i zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywaciji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robét
lub odwiezione na odkfad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie
bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrédet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwérnie materiatdw mogg byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w
celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materiatbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik
tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem
jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytwoérni, bedg
zachowane nastepujgce warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspéiprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, bgdz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany
przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktéorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem i
niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy
bedg one potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaty swojg jakos¢ i witasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatbw bedg zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
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2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢é wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany
do robdét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizaciji
rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedgcy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$é wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pbzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce
zachowania warunkdéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i
wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen
na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na witasny Kkoszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robdét zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier,
poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw rob6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatdéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogoblng opisujgcy:

— organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— bhp.,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz o0séb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania

poszczegdlinych elementow robdt,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig

wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiarédw i kontroli (opis

laboratorium witasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza
Zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis

pomiarow, nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych
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wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informaciji Inzynierowi;
b) czes$¢ szczegdtowg opisujgcg dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i
urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilos¢ srodkdéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i
zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
sposbdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w
czasie transportu,
sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6inych
elementéw robot,
spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robo6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakosc roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatdw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdw oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w
SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone,
Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda
tak powazne, ze mogg wptynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatow ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy
produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badah pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatbw u zrddta ich
wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatéw.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ prébki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na
wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i rob6t z dokumentacjg
projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
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1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosc¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez
SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajagce
w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy
do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej
strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w
porzgdku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone
kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowe;,

— uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robdt,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

— daty zarzgdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku 2z warunkami
klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
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— dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,
— dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz  wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegblnych elementéw budowli z podaniem, kio je
przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy
bedg przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie
w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci
materiatow, orzeczenia o jakos$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki
badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny byé
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentédw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) -
(3) nastepujgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustalen,
) korespondencije na budowie.

f
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie
z dokumentacjg projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pi$mie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do
celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli SST wtasciwe dla danych robo6t nie wymagajg tego inaczej, objetosci
bedg wyliczone w m? jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
bedg zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce
odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w
sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robdt, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w
sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku
miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do rejestru
obmiarow, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych robdt, ktdére w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0golnego postepu robbt.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robdét ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robaét.
Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbioér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbiér ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakohczenia robo6t i przyjecia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru  ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajagcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i rob6t poprawkowych.
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W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét
uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robo6t w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest
protokdt odbioru ostatecznego roboét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastepujgce dokumenty:
1.dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegb6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4 .dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty),

5.wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z
SST, i ew. PZJ,

6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie
z SSTiew. PZJ,

7.opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i
pomiarow zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i
PZJ,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie
linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wtascicielom urzgdzen,

9.geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wg Kkomisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce
bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych
zawartych w specyfikacji obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu
robat,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(c)optaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,
(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuije:
(a)usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994 r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr2 z 1995 r.,
poz. 29).
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3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z
pdzniejszymi zmianami).
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D-01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzgdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres roboét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robo6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdwnych osi
trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

b
c
d
e

~— — — ~—

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w D-00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne”.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogd6lne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania
podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci
okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sasiedztwie
punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i diugos¢ od
1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac¢ paliki drewniane srednicy
od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgce;
nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano D-00.00 ,Wymagania ogolne”..
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punkitdéw wysokosciowych nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,
— tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow

wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogd6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00 ,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogblne”.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z obowigzujgcymi
Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejgé od
Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy
oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegb6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajgce
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.
Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig sie od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane
przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogag by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy
muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny
charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych
i ich oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce s$wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizaciji
robot nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkdédw betonowych, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robét ziemnych.

Zamawiajgcy powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery
robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
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wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy
drogowej. O ile brak takich punkiéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposbdb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby sredni
btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjna
W nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentaciji
projektowej.

Os$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow
osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt
2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca
rob6t zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza
granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi
nasypéw i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z
dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdéw i wykopdw nalezy stosowaé dobrze
widoczne paliki. Odlegtos¢ miedzy palikami nalezy dostosowaé¢ do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i
wykopdw o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w
terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci
przyczotkdw i filarow mostéw i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna
zawierac opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potozenie obiektu w planie nalezy okreslic z doktadno$cig okreslong w
punkcie 5.4.

str. 36



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00 ,Wymagania ogéine”.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i
punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogéinych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w
pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czedcig obmiaru
rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogoéine”.
8.2. Sposéb odbioru robét

Odbi6r robo6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikédw pomiarow geodezyjnych lub protokdtu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00
~YWymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatnos¢ robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w
koszcie robot mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
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. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D-01.02 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiérkg elementéw drdg, ogrodzen i
przepustow.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzagdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres robét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z rozbiorka:
— warstw nawierzchni,
— kraweznikow, obrzezy i opornikow,
— ogrodzen,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w D-00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogblne”.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w D-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00 ,Wymagania ogéine”.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrkg elementéw drdg, ogrodzen i
przepustow moze by¢é wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany
przez Inzyniera:

— spycharki,
— tadowarki,
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— zurawie samochodowe,
— samochody ciezarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00 ,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg i ogrodzen obejmujg usuniecie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie takiej dokumentaciji, w
ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob
okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byc¢
usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg
sie wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST
lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stajg sie wlasnosciag Wykonawcy,
powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drog, ogrodzenh i przepustow
znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedag
wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegdblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdéw drogowych
nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu
i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdine”.
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6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych
rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow
przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach
nawierzchni, ogrodzen i przepustow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania
okreslone w D-02.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg rob6t zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég i ogrodzen
jest:
— dla kraweznika, ogrodzen, - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoblne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w D-00.00 ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej
uzycia, z utozeniem na poboczu,

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

— wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki kraweznikdw, obrzezy i opornikéw:

— odkopanie kraweznikdw, obrzezy i opornikbw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiérki ogrodzenh:

— demontaz elementéw ogrodzenia,

— odkopanie i wydobycie stupkdéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jego
uzycia, z utozeniem w stosy na poboczu,

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

— uporzadkowanie terenu rozbiérki;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017

2. PN-D-96000

3. PN-D-96002

4. PN-H-74219

5. PN-H-74220

6. PN-H-93401

7. PN-H-93402

8. BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne

iglaste.
Tarcica iglasta ogbélnego przeznaczenia
Tarcica lisciasta ogblnego

przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane na
goraco ogdlnego stosowania

Rury stalowe bez szwu ciggnione i
walcowane na zimno o0go6lnego
przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki
rébwnoramienne

Katowniki nierbwnoramienne stalowe
walcowane na gorgco

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie =z
trzpieniem  gtadkim,  okrgglym i
kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zageszczenia
gruntu.
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D - 02.00 ROBOTY ZIEMNE

D-02.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

D-02.02 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-V KATEGORII
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D-02.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru liniowych robo6t ziemnych.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzagdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres roboét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég i obejmuja:
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych (kat. I-V),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo
rozdrobnionych odpaddéw przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i
odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong
drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej
rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3
m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.
1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokos$c¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3
m.

1.4.9. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujacy
sie znacznym i dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych
blokach, ktérego prébki nie wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod
dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymato$¢ na sciskanie R; ponad 0,2 MPa;
wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych Ilub
hydraulicznych do odspojenia.
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1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w
obrebie pasa robét drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone
poza pasem robdt drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow
pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy
nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkoS¢ charakteryzujgca stan
zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
[ =P
Iod‘v

gdzie:

P4 - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m®),

Pds - Mmaksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2],
stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie
z normg BN-77/8931-12 [7], (Mg/m?®).

1.4.16. Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnosé
gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:

de

le

U=

gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.17. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymi w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogb6lne wymagania dotyczgce robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogb6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podziatl gruntow

Podstawe podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategorie pod wzgledem
trudnosci ich odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono
przecietne wartosci gestosci objetosciowej gruntéw i materiatdw w stanie naturalnym
oraz wspotczynnikow spulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.
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2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do
budowy nasypow mogg by¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdy
stanowig nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac
nadmiarem objetosci robét ziemnych, zostaly za zgodg Inzyniera wywiezione przez
Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia
rownowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrédet wiasnych, zaakceptowanych
przez Inzyniera.
Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione
przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkow
Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze
nakazaé¢ pozostawienie na terenie budowy gruntdéw, ktérych czasowa nieprzydatnos¢
wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatdw na kategorie wg [8]

G?stosc
objetosciowa

Przecietne

N ( spulchnienie
Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu lub w stanie po .
goria materiatu naturalnym | odspojeniu
kN/m W % ?d .
ierwotn
8b|etoé,cﬁJ
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od5do 15
1 | Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9.8 od 20 do 30
Popioty lotne niezlezate 11,8 od 5do 15
Plasek wilgotny . ) 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, _p){’r i lessy wilgotne, 17,7 od 15 do 25
twardoplastyczne i plastyczne o 12,7 od 15 do 25
2 |Gleba uprawna z darning lub korzeniami 10,8 od 20 do 30
rubosci do 30 mm o
orf z korzeniami grubos$ci do 30 mm 16,7 od 15 do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z 16,7 od 15 do 25
ruzem, ttuczniem lub ~ odpadkami
rewna , ,
Zwir bez spoiwa lub matospoisty
Plasek gliniasty, pyt | lessy matowilgotne, 16,0 od 20 do 50
Ofzwarie o o 13,7 od 20 do 30
leba uprawna z korzeniami grubosci 13,7 od 20 do 30
3 onad 30 mm o
orf z korzeniami grubosci ponad 30 mm. 18,6 od 20 do 30
Nasyp zlezaty z piasku gllnlastedqo, c!oy’ru !
Idessu z gruzem, ttuczniem lub odpadKami 17,7 od 20 do 30
rewna
Rumosz  skalny, K zwietrzelinow z
otoczakami o wymiarach do 410 mm
Glina, glina ciezka i ity wilgotne,
twardoplastyczne i plastyczne,  bez 19,6 od 20 do 30
tazow o 17,7 od 20 do 30
ady i namuty gliniaste rzeczne 19,6
. 17,7 od 20 do 30
Popioty lotne zlezate 19,6
Less suchy zwarty . 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlezaty z glan lub itu z gruzem,
ttuczniem i~ odpadkami drewna Ilub
tazami o masie do 25 kg, stanowigcymi 19,6 od 25 do 35
4 20,6 od 25 do 35

0 10% objetosci Eruntu

Glina, glina ciezka i ity matowilgotne,
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otzwarte |1 zwarte ] 20,6 0d 25 do 39
lina zwatowa z_ gtazami do 50 kg 16,7 od 25 do 35
stanowigcymi do 10% objetosci gruntu 19,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z
blokami do 50 kg 19,6 od 25 do 35
ltotupek miekki .
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach
do 90 mm lub z gtazami o masie do 10
g
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 13% od 30 do 45
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg
stanowigcymi 10+30% objetosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz ~ skaln zwiétrzelinowy o 17,7 od 30 do 45
5 |wymiarach ponad 90 mm
Gruz ceglany i rumowisko budowlane 17,7 od 30 do 45
silnie sceméntowane Ilub w blokach 16,7
onad 50 kg . ] , 22,6 od 30 do 45
argle miekkie lub $rednio twarde stabo 16,7
spekane 22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa miekka lub zbita
Tablica 1. cd. Podziat gruntéw i innych materiatébw na kategorie
Wegiel kamienny | brunatny 41,8 od 30 do
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 45
. 19,6 od 30 do
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 45
Zlepience stabo scementowane 20,6
ips . o _ 21,6 od 30 do
Tuf wulkaniczny, czesciowo sypki 15,7 45
od 30 do
45
od 30 do
45
od 30 do
45
ltotupek twardy, , 26,5 od 30 do
tupek mlkovgy i piaszczysty niespekany 22,6 45
Margiel twar P( 23,5 od 45 do
6 |Wapieh marglisty. = . 22,6 50
Piaskowiec 0 spoiwie ilastym 21,6 od 30 do
Zlepience otoczakéw ‘gtownie skat| 21,6 45
osadowych 24,5 od 45 do
n ydth . . 18,6 50
Tuf wulkaniczny zbity od gg do
od 30 do
45
od 45 do
50
od 4518 do
tupek piaszczysto-wapnisty 23,9 od 45 do
Piaskowiec ilasto-wapnjsty twardy 23,5 50
Zlepience z otoczakow gtéwnie skat od 45 do
7 |osadowych o spoiwie krzemionkowym : 50
Wapien niezwietrzaty 23,5
Magnezyt = , 28,4 od 45 do
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 50
od 45 do
50
od 45 do
50
od 45 do
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o0

tupek plastyczny twardy niespekany 24,5 od 45 do
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 50

8 |Wapien twardy niezwietrzaty 24.5 od 45 do
Marmur i wapien krystaliczny 25,5 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 4518 do

od 45 do
50
od 4518 do
Piaskowiec kwarcyfowy Tub 0 spoiwie 25,5 od 45 do
ilasto-krzemionkowym | o 50
Zlepience z otoczakéw skat gtownie 25,5
krystalicznych o spoiwie wapiennym lub 25,5 od 45 do

9 |krzemionkowym 25,5 50
Dolomit bardzo twardy, . 25,5 od 45 do
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 24,5 50
Sjenit gruboziarnisty 24.5 od 45 do
Serpentyn 25,5, 50
\éVaplen ardzo twardy od 4518 do

nejs
: od 45 do
50
od 45 do
50
od 45 do
_ 50
Granit $rednio i drobnoziarnisty 522 od 23 do
25,
Sjenit $rednioziarnisty %gg od g5 do
Gnejs twardy %6i§ od451 do
Tractit, iparyt, i skaly pok %2:4 od g3 do
rachit, liparyt, i skaty pokruszone ,

10 | Granitognejs %9% od g do
Wapienn krzemienisty i rogowy bardzo %;2 od ‘51 do
twardy ’ od 45 do
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach od ‘51 do
Gabro 5
Gabrodiabaz i kwarcyt od @3 do
Bazalt od451 do

od 45 do
50

1) Mniejsze wartosci stosowac przy obliczaniu ilosci materiatow na
warstwy nasypow przed ich zageszczeniem, wigksze wartosci
przy obliczaniu objetosci i ilosci srodkéw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegoblnienie | Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | Niewysadzinowe | Watpliwe Wysadzinowe
1 |Rodzaj gruntu — rumosz — piasek mato
niegliniasty pylasty wysadzinowe
— Zwir — zwietrzelina|— glina piasz-
— pospotka gliniasta czysta
— piasek gruby |- rumosz zwiezta,
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— piasek Sredni gliniasty glina

— piasek drobny |- zwir zwiezta,

— zuzel gliniasty glina
nierozpadowy |— pospotka pylasta

gliniasta zwiezta

— i, it
piaszczys-
ty, it pylasty

bardzo

wysadzinowe

— piasek
gliniasty

— Py, pyt
piasz-
czysty

— glina piasz-
czysta,
glina, glina
pylasta

— it warwowy

2 |Zawartosc¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10

3 |Kapilarnos¢
bierna Hyp m <1,0 >1,0 >1,0

4 |Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogbélne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujagcy do wykonania robét ziemnych powinien wykazac

sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzgdzenia do hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,
tasmociagi itp.),

— sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogb6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00 ,Wymagania
ogdblne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéow

Wybdr sSrodkdédw transportowych oraz metod transportu powinien by¢
dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i
zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ $rodkéw transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania
i wobudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byc¢
podstawg roszczeh Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pisSmie przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Dokltadnos¢ wykonania wykopow i hasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie Ilub nasypie, od osi
projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz £ 10 cm. Ro6znica w stosunku do
projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3 cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze réznic¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej
niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w
planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10%
jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gtebokos$¢ nieréwnosci na
powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa,
albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczgce réwnosci, wynikajgce ze
sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczgce réwnosci powierzchni dna
wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji
projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow
odwadniajgcych, ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzgdzenia, ktore zapewnig
odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu
nadawa¢ w catym okresie trwania rob6t spadki, zapewniajgce prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore
spowoduje ich diugotrwatg nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usuniecia
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tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na witasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynno$ci, jak
rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikédw naturalnych i urzadzen
odwadniajgcych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Badania przed rozpoczeciem roboét
Przed przystgpieniem do prac Wykonawca powinien sprawdzi¢ otrzymang od

zamawiajgcego Dokumentacje rob6t ziemnych i zgtosié ewentualne nieprawidtowosci
w terminach okreslonych w umowie. Sprawdzenie dokumentacji technicznej polega
na sprawdzeniu jej kompletnosci i stwierdzeniu, czy na jej podstawie mozna wykonaé
dane roboty ziemne lub budowle ziemna.
W uzasadnionych przypadkach, okreslonych w dokumentacji projektowej, przed
rozpoczeciem robo6t nalezy wykona¢ badania gruntow. W takim wypadku
Wykonawca robét powinien zorganizowa¢ na placu budowy polowe laboratorium,
przystosowane do wykonywania niezbednych na budowie badan gruntu.
Laboratorium to powinno by¢ przystosowane do wykonywania co nhajmniej
nastepujgcych badan:

— analiz makroskopowych,

— wilgotnosci gruntu,

— maksymalnego ciezaru szkieletu gruntowe go i wilgotnosci optymalnej

(badanie Proctora),

— wskaznika zageszczenia gruntu nasypowego,

— stopnia zageszczenia gruntu piaszczystego,

— w przypadku gruntow, dla ktérych nie mozna okreslic wskaznika

zageszczenia, nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia 10.

W przypadku, gdy zorganizowanie takiego laboratorium na budowie nie jest mozliwe,
nalezy zapewni¢ stalg wspodtprace znajblizszym Ilaboratorium wykonujgcym
techniczne badania gruntow (instytut, laboratorium drogowe itp.).
Przed przystgpieniem do roboét ziemnych, w razie potrzeby, Wykonawca robdt
powinien wykona¢ terenowe badania gruntu, dla okreslenia ich rodzaju i grubosci
warstw zalegajgcych w miejscu robdét ziemnych oraz ustalenia rzeczywistych
warunkow wodno-gruntowych w momencie rozpoczynania roboét.
Terenowe badania gruntéw na potrzeby budowy powinny by¢é wykonywane
niezaleznie od posiadanej dokumentacji geotechnicznej. Badania te mogg by¢
przeprowadzone za pomoca:

— dotéw prébnych w przypadku badania do gtebokosci 3,0 m,

— wiercen gruntu do gtebokosci posadowienia obiektu.
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Rozmieszczenie otworéw badawczych i ich liczba powinny umozliwia¢é wymagang
dla wykonawcy robot charakterystyke gruntow.

W przypadku natrafienia na namuty lub torfy nalezy przeprowadzi¢ badania
szczeg6towe przez jednostke do tego uprawniong. Z przeprowadzonych na terenie
budowy badan gruntu nalezy sporzadzi¢ protokét i poréwnac¢ uzyskane wyniki z
projektem. Protokdt powinien by¢ dotgczony do dziennika budowy i przedstawiony
przy odbiorze gotowego obiektu.

Pobieranie prébek gruntu i badania gruntéw powinny by¢ zgodne z normami.

Przed rozpoczeciem rob6t ziemnych, po wykonaniu prac przygotowawczych, nalezy
dokonac kontroli ich wykonania.

Sprawdzenie robd6t pomiarowych polega na skontrolowaniu zgodnosci wymagan
podanych z wynikami kontroli w terenie.

Sprawdzanie prac przygotowawczych polega na skontrolowaniu zgodnosci ich
wykonania z wymaganiami. Kontrolg nalezy obja¢ nastepujace prace: oczyszczenie
terenu, zdjecie darniny i ziemi urodzajnej i ich zmagazynowanie, usuniecie kamieni i
gruntéw o matej nosnosci, wykonanie odwodnienia w miejscu wykonywania robot
ziemnych, zabezpieczenia przed osuwiskami gruntu oraz stan drég dojazdowych do
placu budowy i miejsca wykonywania robét ziemnych.

6.2.2. Badania w trakcie robét

Kontrola prawidtowosci wykonywania rob6t powinna by¢ prowadzona zaréwno w
trakcie wykonywania wykopow i nasypow (kontrola biezgca) jak i po ich zakonczeniu
(kontrola koncowa). W ramach kontroli nalezy sprawdzi¢ wszystkie elementy
wykonywanych robét ziemnych.

Sprawdzenie wykonania wykopéw i ukopow pod fundamenty budowli lub inne
urzgdzenia podziemne, polega na skontrolowaniu wymagan ze szczegllnym
zwrdceniem uwagi na: zabezpieczenie statecznosci i stanu skarp, wykopdw, stan
rozparcia i podparcia scian wykopow (kazdorazowo przed rozpoczeciem robdt w
wykopie) prawidtowos$¢ odwodnienia wykopu oraz doktadnos¢ wykonania wykopu
(usytuowanie, wykonczenie, naruszenie naturalnej struktury gruntu w miejscu
posadowienia obiektu inzynierskiego itp.) oraz na zachowanie warunkéw
bezpieczenstwa robo6t. W przypadku sprawdzania ukopu nalezy okresli¢: zgodnosé
rodzaju gruntu w ukopie z dokumentacjg geotechniczng, zachowanie stanu
rownowagi zboczy, stan odwodnienia oraz uporzadkowanie terenu wokét ukopu.
Sprawdzenie zgodnosci rzeczywistego rodzaju i stanu gruntu w podtozu z przyjetymi
w projekcie nalezy wykona¢ po zakonczeniu wykopu pod fundamenty (zgodnie z
zasadami prowadzenia robdt ziemnych) i przed rozpoczeciem wykonywania
nasypow. Odbioru poditoza przez geotechnika dokonuje sie bezposrednio przed
wykonaniem fundamentéw, aby unikngé zmiany stanu gruntéw w podtozu, np.
wskutek zawilgocenia wodami opadowymi. Taki odbiér powinien byc¢
przeprowadzony przed utozeniem podsypki  piaskowo-zwirowej, betonu
wyréwnawczego (tzw. chudego betonu) oraz innych warstw izolacyjnych badz
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wyréwnawczych. Wyniki sprawdzenia rodzaju i stanu gruntu w podtozu powinny by¢
wpisywane do Dziennika budowy.

Sprawdzenie zageszczenia zasypek nalezy wykonywaé w trakcie zasypywania
wykopow i po jego zakohczeniu. Grunt w zasypywanych wykopach powinien byé
starannie zageszczony warstwami w czasie ich zasypywania. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczenia wynikéw badan zageszczenia gruntu w zasypywanych
wykopach. llos¢ i czestotliwos¢é prowadzonych badan zageszczenia oraz wymagany
stopien zageszczenia jest okreslony w dokumentacji technicznej lub ustalony przez
Inspektora nadzoru. Wyniki sprawdzenia zageszczenia zasypek powinny byc¢
wpisywane do dziennika budowy.

Sprawdzenie wykonania nasypdw polega na skontrolowaniu ich wykonania zgodnie z
wymaganiami podanymi w specyfikacji ze szczegdlnym zwrdceniem uwagi na:
jako$¢ gruntdéw wbudowanych w nasyp, prawidtowos¢ wykonania poszczegdlnych
warstw gruntu oraz doktadnos¢ =zageszczania poszczegdlnych warstw. W
szczegoblnosci nalezy sprawdzac: przydatnos¢ wbudowanych gruntéw do wykonania
nasypu, prawidtowos¢ rozmieszczenia poszczegoélnych gruntbw w nasypie
i odwodnienie nasypdw oraz skontrolowaé zageszczenie gruntu metodg wskaznika
zageszczania gruntu lub metodg poréwnania modutéw odksztatcenia. llos¢ badan i
lokalizacja miejsc ich wykonywania dla poszczegélnych warstw zasypek i nasypow
wynika z wymogdw dokumentacji lub wytycznych Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie tymczasowego odwodnienia wykopu polega na kontroli zgodnosci z
wymaganiami specyfikacji oraz z dokumentacjg projektowg. Szczegdlng uwage
nalezy zwr6ci¢é na: wiasciwe ujecie iodprowadzenie wod opadowych,
zabezpieczajgce przed rozmywaniem skarp i zawilgoceniem gruntu, wtasciwe ujecie
i odprowadzenie wod gruntowych, zapewniajgce ciggte obnizenie zwierciadta wody
ponizej dna wykopu przez caty okres prowadzenia robét, az do zasypania wykopow.
Sprawdzanie prawidtowosci wykonania i zabezpieczenia skarp polega na
skontrolowaniu zgodno$ci wykonania z wymaganiami podanymi w specyfikacji tj.
kontroli nachylenia skarpy i jej umocnienia za pomocg pomiarow.

Sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robét ziemnych lub obiektow przed
naptywem wody polega na skontrolowaniu jako$ci zabezpieczen i zgodnosci z
wymaganiami podanymi w specyfikacji, ze szczegblnym zwrdceniem uwagi na ujecie
i odprowadzenie wdéd opadowych oraz wystepowanie, ujecie i odprowadzenie
wysiekdédw wodnych.

Dla robét drogowych sprawdzenie zageszczenia gérnej strefy korpusu w wykopie
polega na skontrolowaniu ich wykonania zgodnie z wymaganiami podanymi w
specyfikaciji.

Sprawdzenie _wykonania robdét wykonczeniowych i porzgdkowych polega na
skontrolowaniu ich wykonania zgodnie z wymaganiami podanymi w specyfikacji.

Z kazdego sprawdzenia rob6t zanikajgcych i robét mozliwych do skontrolowania po
ich ukonczeniu nalezy sporzadzi¢ protokét, potwierdzony przez nadzér techniczny
inwestora. Dokonanie odbioru rob6t nalezy odnotowaé¢ w dzienniku budowy wraz z
ich ocena.
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Sprawdzenia kontrolne w czasie wykonywania robo6t ziemnych powinny byé

przeprowadzone w takim zakresie, aby

istniata mozliwos¢é kontroli

stanu i

prawidtowosci wykonania robo6t ziemnych przy odbiorze koncowym na podstawie
wynikéw badan w czasie wykonywania robot.
W przypadku braku okre$lenia ilosci badan w Dokumentacji, mozna wykorzystaé
ponizsze wytyczne dla rob6t drogowych:

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i
pomiaréw
1 | Pomiar szerokosci Pomiar tasmg, szablonem, fatg o
korpusu ziemnego diugoéci 3 m i poziomicg Iub
niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 |Pomiar szerokosci prostych, w punktach gtéwnych tuku, co
dna rowéw 100 m na tukach 0 R > 100 m co 50 m
natukacho R <100 m
3 |Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktére budzag
powierzchni korpusu | watpliwosci
ziemnego
4 |Pomiar  pochylenia
skarp
5 | Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu
6 |Pomiar rownosci
skarp
7 |Pomiar spadku | Pomiar  niwelatorem  rzednych w
podiuznego odstepach co 200 m oraz w punktach
powierzchni  korpusu | watpliwych
lub dna rowu
8 |Badanie grubosci | Pomiary nie rzadziej niz jeden raz na
kazdej warstwy | 500 m? kazdej warstwy
nasypu [ jej
wilgotnosci przy
zageszczaniu
9 |Badanie Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla
zageszczenia gruntu |kazdej utozonej warstwy, lecz nie
rzadziej, niz w trzech punktach na
1000 m®>  warstwy w  przypadku
okreslenia wartosci ls, lub nie rzadziej,
niz w trzech punktach na 2000 m?
warstwy w  przypadku  okre$lenia
pierwotnego i  wtérnego  modutu
odksztatcenia
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego
podaje ponizsza tablica

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i
pomiarow
1 | Pomiar szerokosci Pomiar tasmg, szablonem, fatg o
korpusu ziemnego diugoéci 3 m i poziomicg Iub
niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 |Pomiar szerokosci prostych, w punktach gtéwnych tuku, co
dna rowow 100 m na tukach 0 R > 100 m co 50 m
natukacho R <100 m
3 |Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktbére budzag
powierzchni korpusu | watpliwosci
ziemnego
4 |Pomiar pochylenia
skarp

5 |Pomiar rownosci
powierzchni korpusu

6 |Pomiar rownosci
skarp

7 |Pomiar spadku | Pomiar  niwelatorem  rzednych w
podtuznego odstepach co 200 m oraz w punktach
powierzchni korpusu | watpliwych
lub dna rowu

8 |Badanie Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla

zageszczenia gruntu | kazdej utozonej warstwy lecz nie rzadziej
niz raz na kazde 500 m® nasypu

6.3.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rdzni¢ sie od szerokosci projektowane;j
o wiecej niz+ 10 cm.

6.3.3. Szerokos¢ dna rowoéw

Szerokos¢ dna rowdw nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz+ 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg rézni¢ sie od rzednych projektowanych
0 wiecej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej
niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Réwnos¢ korony korpusu
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Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowg, nie
moga przekraczac 3 cm.

6.3.7. Réwnos¢ skarp
Nierownosci skarp, mierzone tatg 3-metrowg, nie mogg przekraczaé¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony
przez pomiar niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawacé roznic, w
stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7]
powinien by¢ zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan
zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca
wymieni je na wiasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie
majgcg zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$é
potrgcen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Obmiar roboét ziemnych

Jednostka obmiarows jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa,
SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg specyfikacji daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczagce podstawy ptatnosci podano w D-00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole.
Podziat i opis gruntow
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A

PN-B-04481
PN-B-04493

PN-S-02205

BN-64/8931-01

BN-64/8931-02

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntéw
Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci
biernej

Drogi samochodowe. Roboty  ziemne.
Wymagania i badania

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika
piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i poditoza
przez obcigzenie ptytg

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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D - 02.02 WYKONANIE WYKOPOW W_GRUNTACH I-V
KATEGORII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopow w gruntach -V kategorii.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzgdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres robét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég i obejmujg wykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych (kat. I-V).

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okres$lenia zostaty podane w D-02.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczace robét podano w D-02.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstawe podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategorie pod wzgledem
trudnosci ich odspajania podano w D-02.01, tablica 1. W wymienionej tablicy
okreslono przecietne wartosci gestosci objetosciowej gruntéw i materiatdw w stanie
naturalnym oraz spulchnienie po odspojeniu.

3. SPRZET

Ogd6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w
D-02.00.

4. TRANSPORT

Ogdélne wymagania i wustalenia dotyczgce transportu okreslono w
D-02.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét
Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w D-02.00.
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Sposbéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznosé¢ w
calym okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw
od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywaé¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym
stopniu przydatnosci do budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w sposob
uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdédw powinny byc¢
bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inzynier
dopusci czasowe sktadowanie odspojonych  gruntéow, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do gtebokosci okoto 0,5
metra powyzej projektowanych rzednych rob6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych
powinno spetnia¢ wymagania, dotyczgce minimalnej wartosci wskaznika
zageszczenia (ls), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach
zerowych robét ziemnych

Minimalna wartos¢ I dla:

Strefa autostrad innych drog
korpusu i drég ruch ciezki ruch
ekspresowych i bardzo mniejszy
ciezki od ciezkiego
Goérna warstwa o} 1,03 1,00 1,00

grubosci 20 cm

Na gtebokosci od 20 do
50 cm od powierzchni 1,00 1,00 0,97
robot ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg
wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni
nalezy je dogesci¢ do wartosci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg byc¢
osiggniete przez bezposrednie zageszczanie gruntédw rodzimych, to nalezy podjg¢
Srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych
wartoéci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg
okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosc
warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3
metra.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza
sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlang. Moze
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odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowodujg uszkodzen
powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdét ziemnych, wynikajacych 2z
niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-02.00.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z
wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej
i SST. W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwréci¢ na:

a) odspajanie gruntdéw w sposdb nie pogarszajgcy ich wtasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,

d) doktadnosé wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w
punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-02.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m*® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w D-02.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogoblne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w D-02.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach |-V kategorii obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujgce:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zageszczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji
technicznej,

— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
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— wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,
— rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w D-02.00.
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D-03.00 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
| zageszczaniem podtoza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzagdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres roboét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem Kkoryta przeznaczonego do ufozenia konstrukciji
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w D-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogb6lne wymagania dotyczgce robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogd6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00 ,Wymagania
0go6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podfoza
powinien wykazac¢ sie mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem; Inzynier
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem
spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
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— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wtadciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogb6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00 ,Wymagania
ogdblne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem rob6t zwigzanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wczes$niejsze przystgpienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inzyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie
moze odbywac¢ sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu
powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w
odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdblnosci jego moc nalezy dostosowac¢ do rodzaju
gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym
zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno byé oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejgce rzedne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.
Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze
niz projektowane rzedne podtoza.
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Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w
podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na
gtebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spetniajgcy
wymagania obowigzujgce dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego
zageszczania. Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (ls)

Minimalna wartos¢ I dla:

Strefa Autostrad i Innych drég
drég
korpusu ekspresowyc Ruch Ruch
h ciezki mniejszy
i bardzo | od ciezkiego
ciezki
Goérna warstwa 0 1,03 1,00 1,00
grubosci 20 cm
Na gtebokosci od 20 do
50 cm od powierzchni 1,00 1,00 0,97
podioza

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia poditoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podfoza podczas zageszczania powinna by¢ roéwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane
w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem
podtoza nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do
uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane | zageszczone podioze ulegto nadmiernemu
zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarédw dotyczacych cech
geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarbw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosé
badan badan i pomiaréw
i pomiarow

1 |Szerokos¢ koryta |10 razy na 1 km

Rownos¢ podtuzna |co 20 m na kazdym pasie ruchu

Rownosé 10 razy na 1 km
poprzeczna

4 ?padki poprzeczne |10 razy na 1 km

5 |Rzedne co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
dla autostrad i drog ekspresowych, co

100 m dla pozostatych drég

6 Uksztattowanie osi |co 25 m w osi jezdni i na je] krawgdziach

w planie dla autostrad i drog ekspresowych,

co 100 m dla pozostatych drég

wysokosciowe

Cd. tablicy 2
7 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,
wilgotno$¢  gruntu |lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
podioza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w
planie nalezy wykonac¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ sie od szerokosci
projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Réwnos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierdbwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢é 4-
metrowa fatg zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nieréwnos$ci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
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Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Ro6znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego
podfoza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dla
pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego poditoza okreslony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien by¢é mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci
modutéow odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtdérnego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna byé
wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od
-20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta
(profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny byé naprawione przez
spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtorne zageszczenie.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogb6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

~YWymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na

odktad lub nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481

2. PN-/B-06714-
17

3. BN-64/8931-
02

4. BN-68/8931-
04

5. BN-77/8931-
12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie ptytg

Drogi samochodowe.  Pomiar  roéwnosci
nawierzchni planografem i tatg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

podano w D-00.00
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D-04.00 PODBUDOWA | ULEPSZONE PODLOZE
Z GRUNTU LUB KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie ze skaty litej w ramach projektu ,Rewitalizacja Centrum Belska
Duzego”.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzagdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres roboét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

Roboty obejmujg  wykonanie podbudowy =z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o frakcji 0/31,5 grubosci 35 cm jako podbudowa
nowej nawierzchni w ramach prac budowlanych okreslonych ~w punkcie 1.1.
niniejszej SST.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim

zageszczeniu kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci
optymalnej.

1.4.6. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w D-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogblne wymagania dotyczgce robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdine” .
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogb6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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2.2. Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego. W wyniku przekruszenia nalezy uzyska¢ materiat o wszystkich
krawedziach ostrych, nie dopuszcza sie niepetnego przekruszenia.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczeh obcych.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wg PN-91/B-06714-15 powinna leze¢
pomiedzy krzywymi granicznymi (nr 1-2 ) pél dobrego uziarnienia.
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej
krzywej granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich
sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci
warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito 0,075

mm nie powinny stanowi¢ wiecej niz 65% frakcji przechodzacych przez sito 0,5 mm.

Tabela 1. Wymagane wlasciwosci kruszywa

Lp Wiasciwodci Wymagania Badania wg normy

1. Zawartos$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm , % (m/m) od 2do 10 PN-B-06714-15

2. Zawarto$¢ nadziarna , % (m/m) , nie wigcej niz 5 PN-B-06714-15

3. Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, %(m/m) , nie wigcej niz 35 PN-B-06714-16

4. Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles 25 PN-79/B-06714-42

Scieralno$é¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw ,nie
wiecej niz

5. Mrozoodporno$¢ , ubytek masy  po 25 cyklach
zamrazania i odmrazania, % (m/m) , nie wigcej niz 0,5 PN-B-06714-19

6. Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych , %(m/m) , 1 PN-88/B-04481
nie wigcej niz

7. Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu od 30 do 70 BN-64/8931-01
metoda I lub IT wg PN-B-04481 , %

8. Nasigkliwos$¢ , % (m/m) , nie wigcej niz 2 PN-B-06714-18

9. Zawarto$¢ zwiazkéw siarki w przeliczeniu na SO3 , % | 1 PN-B-06714-28
(m/m) , nie wigcej niz

10. Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie | f, badana wedlug BN-
nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego | —— 64/8931-02 ( ptytaVSS
modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia El E, < 22 o $rednicy 30cm)
jest nie wigkszy od 2,2

1. Ws.ka}z'nik poénoéei wno$ mieszanki kruszywa , % , nie 100 PN-5-06102
mniejszy niz :
przy zageszczeniu Is> 1,00
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3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne”

Do wykonania warstwy podbudowy 2z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie ze skaly litej nalezy stosowac nastepujace rodzaje sprzetu:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w
urzgdzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej. Wymaganie to jest zbedne w
przypadku, gdy producent kruszywa gwarantuje dostawy jednorodnej
mieszanki 0 wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci.

— réwniarki lub uktadarki do roztozenia mieszanki. Za zgoda Inspektora nadzoru
do rozktadania mieszanki na ciggach pieszo-jezdnych mozna dopusci¢
spycharki. Na wjazdach bramowych kruszywo nalezy rozktadac recznie.

— walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,

— ptyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania w miejscach
trudnodostepnych.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00 ,Wymagania ogéine”.
Transport  kruszywa  moze  odbywa¢ sie  dowolnymi  samochodami
samowytadowczymi w sposOb zabezpieczajgcy je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.
Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetniaé wymagania
podane w D-00.00. "Wymagania ogdine".

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalne;
nalezy wytwarza¢é w mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie
jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci
materiatu nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajgcy segregacji i
nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Wbudowanie i zageszczenie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byc¢ rozktadana w warstwach o jednakowej grubosci, tj.
nie grubszych niz 20cm, aby ich suma ostatecznie miata grubo$¢ po wbudowaniu
rowng grubosci projektowanej warstwy. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona
w sposOb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa nalezy
przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich
wiasciwosciach.
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Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczania przez watowanie. Zageszczanie warstwy o przekroju daszkowym
nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac¢ pasami podtuznymi
czesciowo nakladajgcymi sie w kierunku jej osi. Zageszczanie warstwy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczgé sie od nizej potozonej
krawedzi i przesuwac¢ pasami podiuznymi w strone wyzej potozonej krawedzi.
Nieréwnosci i zagtebienie powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnane
na biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu,
az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa powinna by¢ zageszczana
zageszczarkami  ptytowymi, matymi walcami  wibracyjnymi lub  ubijakami
mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ az do osiggniecia wskaznika zageszczenia
podbudowy nie mniejszego od 1,00 wg normalnej préby Proctora przeprowadzonej
zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda Il).

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa w czasie zageszczania powinna odpowiadac
wilgotnosci optymalnej okreslonej wg normalnej proby Proctora zgodnie z PN-88/B-
04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie zawilgocony powinien by¢ przesuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o wiecej niz 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong
iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

5.4. Odcinek prébny
Nie przewiduje sie
5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda
Inspektora nadzoru, gotowag podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy spowodowane przez ten ruch. Koszt
napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00 ,Wymagania ogéine”.
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robét, Wykonawca powinien wykona¢ badania
kruszyw przeznaczonych do wykonania podbudowy i wyniki tych badan przedstawié¢
Inspektorowi nadzoru w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowac
wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w pkt 2.1.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan okresli Inspektor Nadzoru.

Uziarnienie mieszanki kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
pkt 2.1. niniejszej SST. Prébki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roziozonej
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warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na biezaco
przekazywane Inspektorowi nadzoru.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa powinna by¢é réwna wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wg normalnej proby Proctora wg PN-88/B-04481 (metoda Il) z tolerancjg
+10 %, -20%.

Wilgotno$¢ kruszywa nalezy bada¢ wg BN-77/8931-12

Zageszczenie  warstwy powinno odbywaé sie az do osiggniecia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od 1,00 wg normalnej préby Proctora (metoda II).
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedtug BN-64/8931-02.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac¢ za prawidtowe,
gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1jest nie
wiekszy od 2,2 dla warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Podtoze gruntowe pod wszystkie nawierzchnie winne by¢ doprowadzone do G1 i
zageszczone do modutu wtdérnego E2= 100 MPa. Wspétczynniki zageszczenia dla
dna koryta o wartosci 0,97 a dla warstw konstrukcyjnych o wartosci 1,00.

Badania petne kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wiasciwosci
okreslonych w pkt 2.1.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego
podioza

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
podbudowy podano w tabeli.

Lp. Wyszczegdlnienie  badan i | Minimalna cze¢stotliwo$¢ pomiar6éw na dziennej dzialce roboczej
pomiaré6w

1. Szeroko$¢ podbudowy W miejscach wskazanych przez Inspektora nadzoru

2. Réwnos¢ podluzna jw.

3. Réwnos¢ poprzeczna Jw.

4. Spadki poprzeczne Jw.

5. Rzedne wysoko$ciowe jw.
i uksztaltowanie w planie

6. Grubos¢ podbudowy jw.

Szerokos¢ podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+5 cm.

Nieréwnos$ci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg tatg
Nierownosci nie powinny przekraczac:

— 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

— 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
Dokumentacjg Projektowg z tolerancjg + 0,5%.

Ro6znice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy a rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm i -2cm.
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Grubosé podbudowy nie moze rézni¢ sie od projektowanej o wiecej niz £ 10%.

Zageszczenie podbudowy nalezy okresla¢ zgodnie z pkt 6.2.3. niniejszej SST, w
przypadku gdy zageszczenie wg BN-77/8931-12 jest niemozliwe.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
i ulepszonego podtioza

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech

geometrycznych od okreslonych w pkt 6.3. powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz
5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom lezgcym wyzej, to Wykonawca powinien na
wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng gtebokosc
do potowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i ponowne zageszczenie.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢é naprawione przez
spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtebokosé zgodnie z decyzjg
Inspektora nadzoru, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach
| ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych Robét nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy na koszt Wykonawcy.

Podczas odbioru warstwy, wykorzystujgc wyniki badan zageszczenia prowadzonych
w sposbb ciggty w czasie budowy, nalezy obliczy¢ procent wynikéw badan w
granicach dopuszczalnych, tzn. gdy wskaznik zageszczenia jest rowny lub wiekszy
od wymaganego albo stosunek modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu jest
mniejszy od wymaganego.

Jezeli procent wynikbw badah w granicach dopuszczalnych jest mniejszy od 70%
warstwe nalezy zerwac i wymieni¢ na nowg na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne”.
Jednostkg obmiarowg jest 1 m2 podbudowy =z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie o okreslonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00 "Wymagania ogdlne".
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i SST jezeli
wszystkie badania i pomiary wg pkt 6 daty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D.00.00.
"Wymagania ogoéine”.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-77/B-06714/07 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych.
3. PN-76/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci

zanieczyszczen obcych.
4. PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu

ziarnowego.

5. PN-78/B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn.
6. PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

7. PN-77/B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
8. PN-78/B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornosci metodg bezposrednia.

9. PN-78/B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoSci

organicznych.

10. PN-78/B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
siarki metodg bromowa.

11. PN-80/B-06714/37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego.

12. PN-78/B-06714/39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego.

13. PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w
bebnie Los Angeles.

15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
16. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztaicenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta.

17. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i fata.

18. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika
zageszczenia gruntu.

20. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D - 05.00 OBRZEZA KAMIENNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robét Drogowych (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z ustawieniem kamiennego obrzeza chodnikowego w zwigzku z
realizacjg zadania pn.: ,Rewitalizacja Centrum Belska Duzego.

1.2. Zakres stosowania

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzagdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres roboét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z ustawieniem kamiennego obrzeza chodnikowego wg projektu
zagospodarowania terenu zawartego w projekcie budowlanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeze kamienne - belki kamienne rozgraniczajgce jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenoéw nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w D-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogb6lne wymagania dotyczgce robét podano w D00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogb6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w D00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania kraweznikéw kamiennych sa:
Obrzeza kamienne,
piasek na podsypke,
cement do podsypki cementowo-piaskowej i zaprawy,
— woda,
oraz materialy do wykonania odpowiedniego rodzaju taw pod ustawienie
kraweznikdw.
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2.3. Obrzeza kamienne
2.3.1. Kamien naturalny
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac kamien naturalny.

2.3.2. Wymiary obrzezy kamiennych
Wymiary podano w ponizszej tabeli

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h
75 6 20
On
100 6 20

Dopuszczalne odchytki wymiardéw obrzezy podano w ponizszej tabeli:

Rodzaj Dopuszczalna odchyitka,
mm
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie obrzezy powinny byé bez rys, peknie¢ i ubytkbw kamienia, o
fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.
Wymagania techniczne stawiane obrzezom kamiennych analogicznie jak dla
kraweznikéw kamiennych wg PN-EN 1343.

2.4. Przechowywanie obrzezy

Kamienne obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkdw.
Kamienne obrzeza chodnikowe nalezy ukfada¢ z zastosowaniem podktadek i
przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm,
dtugo$¢ minimum 5 cm wieksza niz szerokos¢ obrzeza.

2.5. Materialy na podsypke i do zapraw
2.5.1. Piasek

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiadaé
wymaganiom PN-B-06712 [4], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [3].

2.5.2. Cement
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Cement stosowany do zaprawy cementowej i do podsypki cementowo-
piaskowe] powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,32,5”
odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [6].

2.5.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [7].
2.6. Materialy na tawy i masa zalewowa

Materiat do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w D00.00. ,Wymagania ogélne”
pkt 3.
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
— wibratoréw ptytowych do zageszczania podsypki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogb6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy

Obrzeza kamienne mogg by¢é przewozone dowolnymi  $rodkami
transportowymi. Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i
uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatbw powinien odpowiada¢ wymaganiom wg D-
00.00 ,Wymagania ogélne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [2].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosic¢
co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
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5.3. Lawa betonowa

Podloze pod ustawienie obrzeza stanowi fawa betonowa 2z oporem
betonowym B15, o grubosci zgodnej z dokumentacjg budowlang. tawe wykonuje sie
w deskowaniu zgodnie ze sztukg inzynierska.

5.4. Ustawienie kraweznikow kamiennych

Kamienne obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w
miejscu i ze Swiattem (odlegtoscig gdrnej powierzchni obrzeza od ciggu
komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna Sciana obrzeza powinna by¢ oparta o tawe betonowg (cze$¢ dolna
obrzeza) oraz obsypana piaskiem, zwirem Iub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym (czes¢ gorna obrzeza).

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 0,5 cm. Nalezy wypetni¢ je zaprawa
cementowg. Spoiny przed zalaniem nalezy oczyscic¢ i zmy¢ wodg. Spoiny muszg by¢
wypetnione catkowicie na petng gtebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania
materiatow przeznaczonych do ustawienia obrzezy kamiennych i przedstawi¢ wyniki
tych badan Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonac¢ za
pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021. Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nalezy
przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementéw wykonuje
sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z
doktadnos$cig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejmowa¢ wszystkie wiasciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdzac wykonanie:
a) koryta pod podsypke (fawe),
b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) cementowo-
piaskowej,
c) ustawienia kamiennego obrzeza chodnikowego, przy dopuszczalnych
odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,
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— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m
diugosci obrzeza,

— rébwnos$¢ gornej powierzchni obrzezy, sprawdzane przez przytozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m obrzeza, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy
gdrng powierzchnig obrzeza i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1cm,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac catkowite
wypetnienie badanej spoiny na petng gtebokos$¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanego obrzeza kamiennego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod tawe,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00
"YWymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m obrzeza kamiennego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie wykopu pod tawe,
— ew, wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— ustawienie obrzezy na podsypce,
— wypetnienie spoin,
— zasypanie zewnetrznej Sciany obrzeza gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-01080
2. PN-B-06050
3. PN-B-06711
4. PN-B-06712
5. PN-B-06720
6. PN-B-19701
7. PN-B-32250
8. BN-62/6716-04

BN-66/6775-01

Kamien dla budownictwa i drogownictwa.
Klasyfikacja i zastosowanie

Roboty ziemne budowlane

Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw
budowlanych

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
Pobieranie probek materiatow kamiennych
Cement. Cement powszechnego uzytku.
Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Materiaty budowlane. Woda do betonéw i
zapraw

Kamien dla budownictwa i drogownictwa.
Bloki surowe

Elementy kamienne. Krawezniki uliczne,
mostowe i drogowe.
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D - 06.00 CHODNIK Z PLYT KAMIENNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem chodnika z ptyt kamiennych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza szczeg6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzgdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem chodnika z ptyt kamiennych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ptyty chodnikowe kamienne - elementy ptytowe z kamienia naturalnego
obciete do okreslonych wymiaréw i ksztattu oraz majgce odpowiednig fakture
powierzchni, przeznaczone do budowy chodnika dla pieszych.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami i z definicjami podanymi w D-00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogb6lne wymagania dotyczgce robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogb6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Plyty chodnikowe kamienne
2.2.1. Rodzaje materiatu kamiennego do wytwarzania ptyt

Ptyty chodnikowe kamienne mogg by¢ wykonywane z granitu, sjenitu,
piaskowca lub z innych materiatbw kamiennych ustalonych w dokumentacji
projektowej i SST.

W zaleznosci od sposobu obrébki powierzchni licowej (wierzchniej) faktura ptyt
moze by¢: tupana, pitowana lub groszkowana.

Ptyty powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-86/6747-06 [7].

Cechy fizykomechaniczne ptyt chodnikowych kamiennych podaje tablica 1.

Dopuszczalne wady ptyt chodnikowych kamiennych podaje tablica 2.
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Tablica 1.Cechy fizykomechaniczne ptyt chodnikowych kamiennych wg BN-86/6747-

06[7]
Cechy Ptyty kamienne z
Lp.
granitu | sjenitu | piaskow
ca
1 Wytrzym_a’foéé na éciskaniew_st_an?c_a 100 100 51
nasycenia woda, MPa, nie mniej niz
5 Wytrzyma’;oéé na écis}ke_mie po 80 80 45
badaniu mrozoodpornosci, MPa,
nie mniej niz
3 Scieralnoéé na t_arczy Boehmego Wi 75 075 1.0
stanie nasycenia woda, cm, nie
wiecej niz
4 |Nasigkliwos¢ wodg, %, nie wigecej| 0,5 0,5 3,0
niz
5 Odpornoéfé ha lz:la_mrazanie, w o5 o5 o5
cyklach, nie wiecej niz
Odpornos$¢ na niszczace dziatanie 0d 0,5
6 |atmosfery przemystowe;j w| od 10 do 200 do 10
srodowisku o zawartosci SO,, w
mg/m?®

Tablica 2. Dopuszczalne wady ptyt chodnikowych kamiennych wg BN-86/6747-06 [7]

Lp. Nazwa wady Faktura ptyty
lupan | pitowan | groszkow
a a ana
1 | Skrzywienie wichrowato$¢ 3 15 5
powierzchni licowej, mm ’
2 | Odchyiki katowe powierzchni| 3 +o +o

bocznych (stykowych), mm/m

Dopuszczalne zmiany materiatowe
wg BN-84/6716-03 [5] p. 3.1 jak dla
gatunkdw blokéw z ptyt surowych

Wystepowanie rdzawych plam

dopuszcza sie na
powierzchni
20% powierzchni ptyty

do

Szczerby na
ograniczajgcych
licowa

— liczba na kazde 100 cm dtugosci

krawedziach
powierzchnie
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krawedzi ptyty z: 4
a) granitu i sjenitu 5
b) piaskowca

— diugosé, mm, dla ptyty z: 6
a) granitu i sjenitu 8
b) piaskowca

— gtebokos¢, mm, dla ptyty z: 3
a) granitu i sjenitu 4

b) piaskowca

2.2.2. Sktadowanie ptyt

Piyty kamienne powinny by¢ skladowane na podtozu wyrOwnanym i
odwodnionym. Piyty powinny byé posegregowane wedtug rodzajow, odmian, typdw i
wymiarow. Plyty prostokatne powinny by¢ ustawione na jednym z dtuzszych bokéw,
powierzchniami obrobionymi do siebie. Piyty nalezy ustawiaé na podktadkach
drewnianych i zabezpieczy¢ krawedzie przed uszkodzeniem przektadkami.

2.3. Piasek

Piasek na podsypke i do wypetnienia spoin powinien odpowiadaé
wymaganiom PN-B-06712 [2].

Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom
PN-B-06711 [1].

2.4. Cement

Cement do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢é cementem
portlandzkim klasy ,32,5” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [3].
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [6].

2.5. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [4].
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogd6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika

Wykonawca przystepujgcy do wykonania chodnika z ptyt kamiennych
powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— betoniarek do wytwarzania zapraw,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogb6lne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport ptyt chodnikowych kamiennych

Ptyty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.
Ptyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i
uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatbw dostosowaé do wymagan podanych w D-
00.00 ,Wymagania ogélne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika. Wskaznik
zageszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.

5.3. Podsypka

Podsypka moze by¢ wykonana ze srednio- lub gruboziarnistego piasku lub z
piasku zmieszanego z cementem w proporcji i 0 grubosci okreslonej w dokumentaciji
projektowej lub SST.

Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie chodnika z ptyt kamiennych

Ptyty nalezy uktada¢ zgodnie ze wzorem podanym  w dokumentacji
projektowej, SST Iub okreslonym przez Inzyniera. Pochylenie poprzeczne nie
powinno by¢é wieksze od 1 do 2%, a w przypadkach uzasadnionych,
zaakceptowanych przez Inzyniera, do 3%.

Ptyty przy kraweznikach ustawionych wzdtuz jezdni nalezy uktada¢ w taki
sposob, aby ich gbérna krawedz znajdowata sie do 2 cm powyzej gornej krawedzi
kraweznika.

Obrzeze moze wystawac¢ ponad poziom chodnika na wysokos¢ od 2 do 5 cm,
znajdowac¢ sie na poziomie chodnika lub 1 do 2 cm nizej dla zapewnienia
odwodnienia chodnika.

Ptyty na tukach o promieniu do 30 m powinny by¢ uktadane w odcinkach
prostych, taczacych sie przy uzyciu tréjkatow lub trapezéw wykonanych z ptyt
odpowiednio docietych.

Ptyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak uktadac, aby spoiny
rozszerzaly sie wachlarzowo. Ptyty moga tez by¢ przycinane.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptyty odpowiednio
dociete nalezy uktada¢ w jednym poziomie, regulujgc wysokos¢ urzadzen
naziemnych do poziomu chodnika.

Plyty chodnikowe przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego
nalezy zala¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

5.5. Spoiny
Szerokos¢ spoin powinna wynosic:
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— na odcinkach prostych do 0,8 cm,
— natukach do 3 cm.

Spoiny pomiedzy ptytami, po ich oczyszczeniu, powinny by¢ zamulone
piaskiem na petng grubosc¢ ptyty lub wypetnione zaprawg cementowo-piaskowa.

5.6. Pielegnacja chodnika

Chodnik o spoinach wypetnionych piaskiem mozna odda¢ do uzytku
bezposrednio po jego wykonaniu

Chodnik o spoinach wypetnionych zaprawg cementowo-piaskowg, po jego
wykonaniu, nalezy pokry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci od 1,0 do 1,5 cm i
utrzymywac go w stanie wilgotnym w ciggu 10 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w D-00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi
do akceptacji wyniki badan materiatow przeznaczonych do budowy chodnika z ptyt
kamiennych:

a) zaswiadczenie producenta ptyt kamiennych o wykonanych badaniach
laboratoryjnych w zakresie cech zewnetrznych pityt oraz o badaniach
laboratoryjnych cech fizykomechanicznych, wg punktu 2.2,

b) przeprowadzone przez Wykonawce sprawdzenie cech zewnetrznych przy
kazdorazowym odbiorze dostarczonej partii ptyt: ksztattu, wymiaréw, wygladu
zewnetrznego, wad i uszkodzen ptyt wg punktu 2.2,

c) badania wtasciwosci piasku, cementu i wody okre$lone w normach podanych w
punktach od 2.3 do 2.5.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t nalezy wykonywaé nastepujace badania kontrolne:
a) sprawdzenie wykonania koryta wg punktu 5.2, przy czym dopuszczalne tolerancje
wynoszg dla:
— gftebokosci koryta

- 0 szerokosci do 3 m: +1cm,
- 0 szerokosci powyzej 3 m: +2cm,
— szerokosci koryta: +5cm,

b) sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych
i podtuznych i poréwnaniu z dokumentacjg projektowg i punktem 5.3,

c) sprawdzenie warstwy odsaczajgcej, jesli jest przewidziana w dokumentacji
projektowej,

d) sprawdzenie utozenia ptyt wg wymagan punktu 5.4, zdejmujac na kazde 200 m?
chodnika 2 ptyty w dowolnym miejscu, sprawdzajgc uktad ptyt i mierzac grubos¢
podsypki; dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki nie mogg przekraczac *
1cm,

e) sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin wg punktu 5.5 przez ich wydtubanie
na diugosci 10 m, w trzech dowolnych miejscach na kazde 200 m? chodnika i
zmierzenie ich szerokosci oraz wypetnienia.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika

Réwnos$¢ nawierzchni sprawdza sie co najmniej raz na kazde 300 do 500 m?

utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Profil podtuzny chodnika sprawdza sie za pomocg niwelacji, nie rzadziej niz co
100 m i w punktach charakterystycznych

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania
niwelety nie moga przekracza¢ = 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Profil poprzeczny chodnika sprawdza sie za pomocg szablonu z poziomica,
co najmniej raz na kazde 300 do 500 m? i w miejscach watpliwych, jednak nie
rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od przyjetego profilu mogg wynosic +
0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie réwnolegtosci spoin

Rownolegtos¢ spoin sprawdza sie za pomocg dwdch sznuréw napietych
wzdtuz spoin i przymiaru z podziatkg milimetrowg. Dopuszczalne odchylenie wynosi
+1cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z ptyt
kamiennych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w D-00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00
~YWymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika z ptyt kamiennych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
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rozscielenie podsypki piaskowej Ilub cementowo-piaskowej wraz
przygotowaniem, ew. wykonanie warstwy odsgczajgcej,

utozenie chodnika z ptyt kamiennych,

wypetnienie spoin piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa,
pielegnacje chodnika przez posypanie piaskiem i polewanie woda,

przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-
06711

2. PN-B-
06712

3. PN-B-
19701

4. PN-B-
32250

5. BN-
84/6716-03

6. BN-
88/6731-08

7. BN-
86/6747-06

Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw
Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodnosci

Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw
Materiaty kamienne. Bloki, formaki i ptyty surowe

Cement. Transport i przechowywanie

Elementy ptytowe z kamienia naturalnego. Piyty
posadzkowe zewnetrzne i wewnetrzne

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.

Z Jej
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D - 07.00 CHODNIK Z PLYT BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem
chodnika z ptyt chodnikowych betonowych.

1.2 Zakres stosowania SST

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi podstawe do
sporzagdzenia czesci technicznej istotnych warunkéw zaméwienia publicznego na
wykonanie robét przebudowy drogi ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych
szczeg6towo co do rodzaju i ilosci w przedmiarze robot.

1.3 Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot

zwigzanych z wykonaniem chodnika:
— z ptyt chodnikowych betonowych 50 x 50 cm.

1.4 Okreslenia podstawowe

Ptyty chodnikowe betonowe - prefabrykowane ptyty betonowe przeznaczone do
budowy chodnikéw dla pieszych.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami i z definiciami podanymi w SST D-00.00
,-Wymagania ogdlne”

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Ogb6lne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D-00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. 0Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw

Ogblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-00.00 ,Wymagania ogélne”

2.2. Ptyty chodnikowe betonowe — klasyfikacja

2.2.1. Rodzaje

W zaleznosci od wymiardw i ksztattu, rozrdéznia sie nastepujace rodzaje ptyt
chodnikowych betonowych:
A - ptyta normalna kwadratowa,
B - ptyta potéwkowa,
C - ptyta infuta,
D - ptyta naroznikowa Scieta,
E - ptyta naroznikowa kwadratowa.
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2.2.2. Odmiany

W zaleznosci od technologii produkcji ptyty rozréznia sie odmiany:
ptyta jednowarstwowa - 1,
ptyta dwuwarstwowa - 2.

2.2.3. Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchytek
wymiarowych rozréznia sie gatunki ptyt:
- gatunek | - G1,
- gatunek Il - G2.

Ptyty chodnikowe betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-
03/01 [7] i BN-80/6775-03/03 [8].

Przyktad oznaczenia ptyty chodnikowej normalnej potéwkowej (B)
jednowarstwowej (1) o wymiarach 35 x 17,5 cm gat. I:

Ptyta chodnikowa B-1 35/17,5 BN-80/6775-03/03 [8].

Co najmniej co 50-ta ptyta na stronie nie narazonej na Scieranie powinna mie¢
podany w sposob trwaty: znak wytwérni, symbole elementu, date produkcji i znak
kontroli odbiorcze;.

2.3. Ptyty chodnikowe betonowe - wymagania techniczne

2.3.1. Ksztatt i wymiary

Ksztatt ptyt chodnikowych betonowych podano na rys. 1, a wymiary ptyt
podano w tablicy 1.

Rodzaj A

Rysunek 1. Rodzaje ptyt chodnikowych betonowych
Tablica 1. Wymiary ptyt chodnikowych betonowych

Rodzaj Wymiary ptyt, cm Grubosé
ptyty a b c d ptyty h,
cm
A - - -
50 min 5
max 7

Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt chodnikowych betonowych podano w
tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiardéw ptyt chodnikowych betonowych
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Rodzaje Dopuszczalne odchytki, mm
wymiaru Gatunek | Gatunek Il
a,b,c,d, h +2 +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalne wady i uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt chodnikowych
betonowych podano w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna

wielko§¢ wad i
uszkodzen
ptyt chodnikowych betonowych Gatunek | Gatunek
1 2
Wklesto§¢ lub  wypukto$¢  powierzchni |2 3
krawedzi, mm

Szczerby [
uszkodzenia
krawedzi i narozy

ograniczajgcych
powierzchnie
(Scieralne),

] niedopuszczalne
gbrne

mm

ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dtugos¢, mm, max 20 40
- gtebokos$¢, mm, max 6 10

2.3.3. Skladowanie

Ptyty chodnikowe betonowe powinny by¢ sktadowane rebem, ptaszczyznami
gérnymi ku sobie, na podtozu wyrownanym i odwodnionym. Ptyty powinny byé
posegregowane wedtug rodzajéw, odmian i gatunkéw. Plyty nalezy ustawiaé na
podktadkach drewnianych oraz zabezpiecza¢ krawedzie przed uszkodzeniem
przektadkami drewnianymi.

2.4. Materiaty na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke i do zaprawy powinien by¢é cementem portlandzkim
klasy ,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [4].

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [1].

Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].

3. SPRZET

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogb6lne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-00.00 ,Wymagania
0go6Ine”
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3.2. Sprzet do wykonania chodnikéw

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu sprzetu pomocniczego:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki
cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00 ,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport ptyt chodnikowych

Ptyty chodnikowe betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci
projektowane.

Piyty powinny by¢é zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i
uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna ich warstwa nie powinna wystawac poza
$ciany srodka transportu wiecej niz 1/3 wysoko$ci tej ptyty.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00 ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno byé
wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi
chodnika oraz zgodnie z wymaganiami. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze byé
mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ sie w granicach od 3 do
5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie chodnika z ptyt chodnikowych betonowych

Plyty przy kraweznikach nalezy uktada¢ w taki sposéb, aby ich gérna krawedz
znajdowata sie powyzej gérnej krawedzi kraweznika.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptyty odpowiednio
dociete nalezy uktada¢ w jednym poziomie, regulujgc wysokos¢ urzadzen
naziemnych do poziomu chodnika.

Piyty chodnikowe uktadane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia
podziemnego nalezy zala¢ zaprawg cementowo-piaskowa.

Ptyty nalezy uktada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji
projektowej.

Ptyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak uktadaé, aby spoiny
rozszerzaty sie wachlarzowo. Ptyty mogg by¢ przycinane.

Plyty na tukach o promieniu do 30 m powinny by¢ uktadane w odcinkach
prostych, taczacych sie przy uzyciu tréjkatow lub trapezé4w wykonanych z ptyt
odpowiednio docinanych. Wielkos¢ trojkatéw dostosowac nalezy do szerokosci
chodnika i promienia tuku.
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5.5. Spoiny

Szerokos¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekracza¢ 0,8 cm.
Szerokos¢ spoin na tukach nie powinna by¢ wigksza niz 3 cm.

Spoiny pomiedzy ptytami po oczyszczeniu powinny byé zamulone piaskiem na
petng grubosc ptyty lub wypetnione zaprawg cementowo-piaskowaq.

5.6. Pielegnacja chodnika

Chodnik, ktérego spoiny wypetnione sg zaprawg cementowa, nalezy pokry¢
warstwag piasku grubosci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezy zwilzy¢ wodg i utrzymywaé
w stanie wilgotnym w ciggu 10 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodline zasady kontroli jakosci robot

Ogblne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00 ,Wymagania
ogolne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania
materiatow przeznaczonych do budowy chodnika i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.

6.2.1. Badania ptyt chodnikowych

Sprawdzenie wyglagdu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzeh wystepujgcych na
powierzchniach i krawedziach elementu, dopuszczalne wady i uszkodzenia podano
w tablicy 3. Pomiary diugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonac¢ za pomocg
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-B-10021 [3].

Sprawdzenie ksztattu i wymiardw elementow nalezy przeprowadzi¢ z
doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy,
dopuszczalne odchytki podano w tablicy 2. Sprawdzenie kgtéw prostych w narozach
elementdw wykonuje sie przez przytozenie katownika do badanego naroza i
zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Pozostate badania ptyt chodnikowych nalezy wykona¢ zgodnie z
wymaganiami podanymi w BN-80/6775-03/01 [7] i BN-80/6775-03/03 [8].

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatbw stosowanych do wykonania chodnika z ptyt
betonowych powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci, okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow wg pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podioza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja
projektowa i odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
— gtebokosci koryta:
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— o szerokoscido 3 m:+1cm,
— 0 szerokosci powyzej 3 m: £ 2 cm,
— szerokosci koryta: £ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw
poprzecznych i podiuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja
projektowg oraz pkt 5.3 niniejszej SST. Dopuszczalne odchylenia w grubosci
podsypki nie moga przekracza¢ = 1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami pkt 5.5
niniejszej SST.

Sprawdzenie konstrukcji chodnika przeprowadza¢ nalezy w nastepujgcy
sposob: na kazde 200 m2 chodnika z ptyt betonowych nalezy zdjg¢ 2 piyty w
dowolnym miejscu i zmierzy¢ grubosc podsypki oraz sprawdzi¢ uktad ptyt chodnika.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika

Sprawdzenie rownosci przeprowadzaé nalezy tatg co najmniej raz na kazde
150 do 300 m2 utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz
co 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod fatg nie powinien przekraczac¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacii,
biorgc pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania
niwelety nie moga przekracza¢ = 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywac¢ nalezy szablonem z poziomica,
co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? chodnika i w miejscach watpliwych, jednak
nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu
wynoszg + 0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie réwnolegtosci spoin

Sprawdzenie réwnolegtosci spoin nalezy przeprowadza¢ za pomocg dwoch
sznuréw napietych wzdtuz spoin i przymiaru z podziatkg milimetrowg. Dopuszczalne
odchylenie wynosi = 1 cm.
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6.4.5. Sprawdzenie szerokosci i wypetnienia spoin

Sprawdzenie szerokosci spoin nalezy przeprowadzac¢ przez usuniecie spoin
na diugosci okoto 10 cm w trzech dowolnych miejscach na kazde 200 m? chodnika i
zmierzenie ich szerokosci oraz wypetnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00 ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z piyt
betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodline ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00
~YWymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika z ptyt betonowych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— ew. wykonanie warstwy odsgczajgcej,
— rozscielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowe] wraz z jej
przygotowaniem,
— utozenie piyt,
— wypetnienie spoin piaskiem lub zaprawg cementowa,
— pielegnacje przez posypywanie piaskiem i polewanie woda,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i
zapraw

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

—

3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody
pomiaru cech geometrycznych

4, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku.
Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i
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No

BN-88/6731-08
BN-80/6775-
03/01

BN-80/6775-
03/03

BN-64/8845-01

zapraw
Cement. Transport i przechowywanie
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne  wymagania i
badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Plyty chodnikowe.

Chodniki z ptyt betonowych. Warunki
techniczne wykonania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.
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