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WYKONANIA INSTALACJI SLABOPRADOWYCH W BUDYNKU URZEDU GMINY W BELSKU DUZYM

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru roboét instalacji stabopradowych zwiazanych z budowa Urzedu Gminy w Belsku Duzym przy ul.
Kozietulskiego 4.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji

robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Nazwy i kody

Grupy robét wg WSZ-kod CPV

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Klasa rob6t wg WSZ-kod CPV

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Kategorie robdt wg WSZ-kod CPV

45315700-5 Instalowanie szaf dystrybucyjnych

45311100-1 Roboty w zakresie koryt kablowych

45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych
45314310-7 Roboty w zakresie okablowania teletechnicznego
45314320-0 Roboty w zakresie gniazd strukturalnych

45312100-8 Centrale alarmowe i osprzet sygnalizacji pozaru
45312200-9 Uruchomienia systemow i pomiary

45314310-7 pomiary teletechniczne

1.4 Zakres robd6t objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie i odbior robot

budowlanych instalacji stabopradowych.
Zakres robot obejmuje:

a) instalacje sygnalizacji pozarowej

b) instalacje monitoringu

¢) instalacje teletechniczne
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1.5 Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne =z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach

i przepisach, ktorych zestawienie podano w p-kcie 10 SST.

1.5. Zaplecze zamawiajacego

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzgt, transport oraz

inne urzadzenia towarzyszace, o ile warunki kontraktu to przewiduja .

1.6. Ogbdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materialow pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych
rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem

wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowiazujacym trybie z Inzynierem.

2. MATERIALY

2.1 Szafy dystrybucyjne, centrala alarmowa, urzadzenia rejestrujace z wyposazeniem projektowanym

indywidualnie wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowe;.
2.2 Przewody instalacji stabopradowych opisano w projektach.

2.3 Listwy - korytka PCW

2.4 Gniazda teletechniczne RJ-45

2.5 Czujki optyczne dymu

2.6 Reczne ostrzegacze pozarowe

2.7 Elementy sterujace

2.8 Sygnalizatory dzwigkowe

2.9 Kamery zewngtrzne i wewngtrzne

2.1.3 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdéw do innych roboét, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatdéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika

projektu.
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Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca

wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem
Yy i ryzy ac sig Z jeg przyje € p

2.1.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli

przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych

przez Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastgpujacego sprzetu:
- samochod dostawczy do 0,9 t,

- spawarka transformatorowa do 500 A.

- drobny sprzet typu wiertarki i bruzdownice

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktoére nie wplyng

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem

przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$§¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami

Inzyniera/Kierownika projektu.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub

przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popetione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, btedu zawartego w danych

dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia

Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdow i elementow robodt
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robot,
rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci,

wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie

Wykonawca.

5.1 Wymagania odnosnie instalacii stabopradowych

5.1.1 Kable, przewody i trasy

Wykonawca winien: dostarczy¢, zainstalowac i1 przetestowaé wszystkie kable i przewody wymagane do
skompletowania instalacji. Wszystkie kable winny mie¢ miedziane przewody i izolacj¢ z PCV lub XLPE.
Kable winny by¢ uktadane w rurkach oraz w korytach kablowych. Wykonawca winien obliczy¢, dostarczyc¢,
zainstalowac itp. wszystkie wymagane rury i korytka. Kable i przewody winny by¢ odpowiednio oznakowane
na obydwu koncach za pomoca zatwierdzonych oznacznikoéw. Przewody stabopradowe uktada¢ w odlegtosci

min. 0,2m od instalacji elektrycznych.
5.1.2 Instalacja sygnalizacji pozaru

Wykonawca winien dostarczy¢, zainstalowaé, przetestowaé i przekaza¢ kompletng instalacje sygnalizacji
pozaru budynku. Instalacj¢ nalezy wykona¢ przewodami kabelkowymi uktadanymi pod tynkiem a ponad

sufitem podwieszonym w korytkach.
Instalacja powinna sktadac sig z:

- Centralki sygnalizacji pozaru
- Czujek optycznych dymu

- Przyciskéw pozarowych
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- Elementy kontrolno-sterujace
- Sygnalizatora zewngtrznego
5.1.3 Instalacja sieci strukturalnej
Wykonawca winien dostarczy¢, zainstalowac, przetestowaé 1 przekaza¢ kompletna instalacj¢ sieci

strukturalnej budynku. Instalacj¢ nalezy wykona¢ przewodami miedzianymi uktadanymi pod tynkiem

w rurkach a ponad sufitem podwieszonym w korytkach.
Instalacja powinna sktadac sig z:

- gléwnego punktu dystrybucyjnego GPD1 1 GPD2
- punktéw abonenckich
5.1.4 Instalacja telewizji CCTV
Wykonawca winien dostarczy¢, zainstalowac, przetestowaé i przekaza¢ kompletna instalacj¢ monitoringu
budynku. Instalacj¢ nalezy wykona¢ przewodami uktadanymi pod tynkiem w rurkach a ponad sufitem
podwieszonym w korytkach. Do zasilania kamer oraz przesylania z nich sygnalu wizyjnego zastosowac

odpowiedni kabel. Do monitorow sygnal nalezy doprowadzi¢ kablem koncentrycznym.
Instalacja powinna sktadac sig z:

- kamer zewnetrznych w obudowie termostatycznej
- kamer wewnetrznych

- rejestratorow cyfrowych

- zasilaczy kamer

- monitorow

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdblne zasady kontroli jako$ci robdt

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy budowie i montazu

instalacji stabopradowych.

Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi

zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizowanych robot z dokumentacja projektowa.

Materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pela zgodno§¢ z warunkami podanymi

w specyfikacjach, moga by¢ przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan.
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.
Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inzyniera.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze

kontynuowa¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera zatozonej jakoS$ci.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenia o jakosci lub

atesty stosowanych materiatow.

Na zadanie Inzyniera, nalezy dokona¢ testowania sprzgtu posiadajacego mozliwo$¢ mnastawienia

mechanizmoéw regulacyjnych.
W wyniku badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inzynierowi $wiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Osprzet

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm przedmiotowych Iub dokumentow,

wedtug ktorych zostalty wykonane, na podstawie atestow, protokotow odbioru albo innych dokumentow.
6.3.2. Kable, przewody

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentow,

wedlug ktorych zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokotow odbioru albo innych dokumentow.

6.4. Badania po wykonaniu robot

6.4.1 Sprawdzenie prawidlowosci dziatania instalacji

—

sygnalizacji alarmu pozarowego

2. system DSO

3. sygnalizacji alarmu wlamania i napadu
4. kontroli dostepu

5. telewizji uzytkowej CCTV

6. monitoringu BMS

7. Obmiar robot

Obmiar robot obejmuje catos$¢ instalacji stabopradowych.

Jednostka obmiarowa jest komplet robot.

8. Odbior robot

8.1. Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu
8.2. Odbiory czgSciowe

8.3. Odbiory koncowe

8.4. Odbiory ostateczne
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Przy przekazywaniu instalacji stabopradowych do eksploatacji, Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢

Zamawiajacemu nast¢pujace dokumenty:

— projektowa dokumentacje powykonawcza,
— protokoty z dokonanych pomiarow,

— protokoty odbioru robdt zanikajacych,

9. Podstawa platnosci

Podstawg ptatnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw pomontazowych.

10. Przepisy zwigzane

10.1.Normy
Bezprzerwowe systemy zasilania (UPS). Wymagania ogo6lne i
1 PN-EN 50091-1-1 wymagania dotyczace bezpieczenstwa UPS stosowanych w miejscach
dostepnych dla operatorow
2 PN-EN 50178 Urzadzenia elektroniczne do stosowania w instalacjach duzej mocy
3 PN-EN 60950 Bezpieczenstwo urzadzen techniki informatyczne;j

Kompatybilno$é elektromagnetyczna — Srodowisko — Poziomy
4  PN-EN 61000-2-4:1997 kompatybilno$ci dotyczace zaburzen przewodzonych matej
czestotliwosci w sieciach zaktadow przemystowych
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona
instalacji niskiego napigcia przed przejsciowymi przepigciami i
uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napigcia.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
6  PN-IEC 60364-4-443 zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona
przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona
przed zaktoceniami elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach
obiektéw budowlanych.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz
8 PN-IEC 60364-5-523 wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dlugotrwata
przewodow.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i montaz
10 PN-IEC 60364-5-548 wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajace i polaczenia
wyréwnawcze instalacji informatycznych.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Wymagania do- .
11  PN-IEC 60364-7-707 tyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczace
uziemien instalacji urzadzen przetwarzania danych.
12 TDC-061-0505-S Zasady budowy sieci abonenckich. NETIA, 1999.
13 7N-96 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Przytacze abonenckie i sie¢
przytaczeniowa. TP S.A. - 035, 1996.
14 PN-EN 50173:1999 Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego.

5 PN-IEC 60364-4-442

7  PN-IEC 60364-4-444

9 PN-IEC 60364-5-54
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15

16

17

18

19
20
21
22

23
24

Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego
(Zmiana Al).

Technika informatyczna - Instalacja okablowania Czgs¢ 1:
Specyfikacja i zapewnienie jakoSci.

Technika informatyczna - Instalacja okablowania Cz¢$¢ 2: Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach z
zainstalowanym sprz¢tem informatycznym.

PN-EN 50173:2000

PN-EN 50174-1 :2002

PN-EN 50174-2:2002

PN-EN 50310:2002

PN-EN 54-1do 11 Systemy sygnalizacji pozarowe;.

PN-92/M-51004 Czgsci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowe;j
PN-E-08350-2 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej
PN-EN 50136-1-1 Systemy alarmowe. Urzadzenia i systemy transmisji alarmu
PN-E-08390-1 Systemy alarmowe. Terminologia

PN-ISO 8421-5 Ochrona przeciwpozarowa. Terminologia. Ochrona przed zadymieniem

10.2. Inne dokumenty

Ustawy i rozporzadzenia:

Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z 24 sierpnia 1991r. (tekst jedn. — Dz.U.z 2002r. Nr 147,
poz. 1229).

Rozporzadzenie ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji z dnia 16 czerwca 2003r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz.U. nr 121, poz. 1138).

Ustawa Prawo budowlane z 7 lipca 1994r. Dz.U. 1994r., nr 89, poz. 414 z pézn. zm.




